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(57) A bstract: T he invention relates to a method for recording the position of an object in space, comprising a fixing step in which 
three light sources (2, 3, 4) are fixed to the object such as to define a triangle, an activation step, in which the light sources (2, 3, 4) 
are switched on, a recording step in which the object, with switched on light sources (2, 3, 4), is simultaneously recorded from a first 
and a second position and nn evaluation step in which the positions of the light sources (2, 3, 4) are determined in the recordings and 
the position of the object calculated from the positions of the light sources (2, 3, 4). 
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DK. EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IT, LU, MC, NL, Zur Erklarung der Zweibuctistaben-Codes und der anderenAb- 
PT, RO, SR SI, SK, TR), OAPI-Patent (BR BJ, CF, CO, kurzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
CI, CM, GA. GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG). des and Abbreviations") am Anfangjeder regularen Ausgabe der 

FCT-Gazetle verwiesen. 

VeroffentUcht: 

— mil inlernationalem Rcchcrchenbericht 



(57) Zusammenfassung: Es wird ein Verfahren zum Erfassen der Lage eines Objekts im Raum mit einera Befestigungsschritt, in 
dem drei Lichtquetlen (2, 3, 4, ) derari am Objekl beiestigt werden, daS sie ein Dreieek aulspannen, einem Aktivjerungsschritt, in 
dem die Lichtquellen (2, 3. 4, ) eingeschaltet werden, einem Aufnahmeschritt, in dem das Objekt mit eingeschalteten Lichtquellen (2, 
3, 4) gleichzeitig von einer ersten und einer zweiten Position aus aufgenommen wird, sowie einem Auswerteschritt bereit gestellt, in 
dem die Positionen der Lichtquellen (2, 3, 4) in den Aufnahmcn bestiramt werden und die Lage des Objekts anhand der bestimmten 
Positionen der Lichtquellen (2, 3, 4) berechnet wird. 



